
 دانشکده مهندسی برق و کامپیوتر –دانشگاه سمنان 

 17/1/49موعد تحویل                                    49-49نیمسال دوم  –کنترل دیجیتال  – دومتمرین سری 

معادله تفاضلی دینامیک سیستم هنگامی که ولتاژ مطلوب است  مدار الکتریکی شکل زیردر   .1تمرین 

                           :    ، یعنی به عبارتیباشدورودی بصورت تکه ای ثابت 

 

تابع تبدیل نگهدارنده مرتبه . شکل زیر داده شده نگهدارنده مرتبه اولو  ردار ضربه اینمونه بَ .2تمرین 

.باشد به دست آوریدتابع شیب واحد       اول را با فرض اینکه ورودی 

 

      :به دست آورید  تابع پاسخ ضربهو    دهانمرا به دو روش   تبدیل  .3تمرین 
 

          
  

 (.گیریدب zرا به دست آورید و سپس تبدیل  x(t)ابتدا پاسخ زمانی  پاسخ ضربهدر روش : توضیح)

          :را بیابید   تبدیل   .9مرین ت
      

 

 

      
 

 :زیر داده شده در نظر بگیریدمعادله تفاضلی سیستمی را که با  .9تمرین 

      :  که در آن                                      

 . باشدخروجی سیستم می        و ورودی 

  .را مشخص کنید دنباله وزنی سیستم  (الف

به ورودی پله واحد        مطلوب است پاسخ         : داریم      : با فرض اینکه برای  (ب

 .را نیز به دست آورید MATLABراه حل .      

:   سیستمی داده شده .6تمرین 
    

    
      

                             

  
 

                   معادله کانولوشنبه کمک 
به ورودی پله واحد       ، پاسخ      

 .را بیابید     


