
  

 

 

 
 بنام خدا

تااب  یک کنترل کننده دیجیتال را با یک  پیاده سازیو  طراحینحوه   و را رسم نموده  بلوک دیاگرام یک سیستم کنترل دیجیتالی  (1

 نمره    ۳میکروکنترلر یا کامپیوتر توضیح دهید.      تبدیل فرضی برای کنترل کننده دیجیتال با 
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